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Carlos Richards Junior 105.601-8
Carga horaria: 4 (2) Tedrica Semestre Letivo:

(2) Prética 2° /2017
Ementa:

Analise, utilizagéo, e programacao de Controladores Logicos Programdveis utilizando a linguagem
STEP 7. Utilizacdo do software supervisério E3 com o CLP. Andlise e utilizagdo do Grafico
Funcional de Comando Etapa-Transicdo (GRAFCET). Analise de robés manipuladores.
Programacao de robbés manipuladores. Analise e programacdo de maquina-ferramenta de controle
numeérico.

Objetivos:

Conceitos Procedimentos e Habilidades | Atitudes e Valores

» Conhecer conceitos e » Projetar, programar e testar [« Observar e se interessar
aplicacoes de sistemas de sistemas de Automagéo pela utilizagcao de sistemas
Automagéo Industrial. Industrial. de Automagéo Industrial.

Conteudo Programatico:

1. Controladores Logicos Programaveis
1.1. Introducéo
1.2. Principio de funcionamento
1.3. Elementos do hardware
1.3.1. ACPU
1.3.2. Interfaces de entrada/saida
4. Linguagens de programacao
.5. Programacao de CLPs
1.5.1. Instrucdes de entrada e saida
1.5.2. Circuitos com légica negativa
1.5.3. Instrucdes booleanas
1.5.4. Elaboracéo de circuitos
1.5.5. Circuitos de intertravamento
1.5.6. Circuito de detecgao de borda
1.5.7. Temporizagéo
1.5.8. Contador
1.5.9. Operagdes de transferéncia
1.5.10. Operagdes de deslocamento
1.5.11.Operagdes de rotagao
1.6. O GRAFCET
1.6.1. Etapas
1.6.2. Transicao
1.6.3. Acéo
1.6.4. Receptividade
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1.6.5. Comportamento dindmico
1.6.5.1.  Situagao inicial
1.6.5.2. Evolucéo entre situacoes
1.6.5.3.  Estrutura sequencial
1.6.5.4. Selegao entre sequéncias
1.6.5.5. Paralelismo
1.7. Do GRAFCET a linguagem de relés
1.7.1. Introducéo
1.7.2. Metodologia
1.8. Tecnologias associadas a automagéao
2. Arobdtica
2.1. O rob6é manipulador
2.1.1. Classificagao dos robds manipuladores
2.1.2. Sistemas de coordenadas
2.1.3. Caracteristicas estruturais dos robos
2.1.4. Elementos terminais
2.1.5. Atuadores elétricos
2.1.6. Atuadores pneumaticos
2.1.7. Transmissao mecanica
2.1.8. Sensores e dispositivos de realimentacao
3. Controle Numérico Computadorizado
3.1. Composig¢ao da maquina-ferramenta CNC
3.2. Sistemas de coordenadas
3.3. Pontos-zero e pontos de referéncia
3.4. Comando CNC
3.5. Deslocamentos
3.6. Medidas Absolutas e incrementais
3.7. Programa CNC
4. Sistemas supervisorios
4.1. Interface homem-maquina
4.2. Aquisicao de dados e controle supervisorio (SCADA)
4.3. Variaveis dos sistemas supervisorios
4.4. Modos operacionais

Metodologia:

Aulas expositivas com o auxilio de lousa branca e multimidia disponivel, tendo também aulas
praticas de laboratério, e listas de exercicios, de forma a orientar o raciocinio do aluno para o
equacionamento e a resolugéo de problemas praticos.

Critério de Avaliagao:

Conforme o Regulamento Académico, o processo de avaliagdo devera ser constituido de:
MI (média das avaliacoes intermediarias)

PAF (avaliacao final)

MF (média final)

Se MI = 7,5 (sete e meio) e frequéncia = 75%, o aluno é aprovado na disciplina com MF = Ml
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Obs.: O aluno podera efetuar uma Prova Substitutiva com o intuito de substituir a menor nota que
compde a Média das Avaliacoes Intermediarias.

Se 2,0 <Ml < 7,5 e frequéncia = 75%, ha a obrigatoriedade da realizacdo da PAF.
Neste caso: MF = (Ml + PAF) / 2

Sendo MF > 6,0 (seis) e frequéncia = 75%, o aluno é aprovado na disciplina.

Bibliografia Bésica:
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Bibliografia Complementar:

» FRANCHI, C. M. Controladores Légicos Programaveis: Sistemas Discretos. Sao Paulo:
Erica, 2008. ISBN: 9788536501994

 GROOVER, M. P. Automacao Industrial e Sistemas de Manufatura. Sdo Paulo: Pearson
Prentice Hall, c2011. ISBN: 9788576058717

+ GROOVER, M. P. Robdética: Tecnologia e Programacao. Sao Paulo: McGraw-Hill, c1989

» Georgini, Marcelo Automacao Aplicada: Descricao e Implementacao de Sistemas
sequenciais com PLCs Sao Paulo: Erica, 2002 ISBN: 8571947244
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Livros Técnicos e Cientificos, 2010. ISBN: 9788521615323
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